
PWM servo control
●サーボはRS306MDを使いました。デアゴのロボゼロのバックナンバーから買えます。
●周期（Period）は、4ms (4000) から50ms (50000)
●Dutyは560us (144度）、1520us（0度）、2480us（-144度）になります。
●PWMのシグナルはPIO5番を使っています。
●サーボの為の電源はkonashiからだと動かないので、別から供給して下さい。
●自動でコネクト後、自動でPeriod, Dutyが設定される様に作ってあります。


